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Раздел 1. Фундаментальный тупик ракетной космонавтики: Формула Циолковского
Классическая космонавтика более века ограничена экспоненциальным барьером формулы Циолковского M_старт =
M_сухая · exp(Δv / u_эфф). При скорости истечения кислородно-керосинового ЖРД u_эфф ≈ 3.2 км/с для перелёта
на Марс (Δv = 11.2 км/с) требуется стартовая масса:

M_космодром = M_пн · exp( Δv / u_эфф ) · k_старт = 1 т × 33.11 × 40 ≈ 1 324.4
ТОННЫ ТОПЛИВА

(1)

• M_пн = 1 000 кг (1 тонна) — масса полезной нагрузки космического аппарата;
• Δv = 11.2 км/с — суммарный гравитационный импульс перелёта Земля — Марс с разгоном и торможением;
• exp(11.2 / 3.2) = exp(3.50) ≈ 33.11 — коэффициент экспоненциального роста массы на околоземной орбите;
• k_старт ≈ 40 — коэффициент преодоления гравитационного потенциала Земли при старте с поверхности;
• M_космодром ≈ 1 324.4 тонны топлива — эквивалентно 22.07 железнодорожным цистернам по 60 т (поезд длиной

265 метров!).

Раздел 2. Физический фундамент SGDM: Гравитационный Океан и тождество
Чеснокова Λ
В волновой теории SGDM физический вакуум — это материальный Гравитационный Океан, находящийся под
приливным воздействием внешних макро-доменов Мульти вселенной. Тождество Чеснокова ликвидирует
«величайшую ошибку Эйнштейна» и катастрофу 120 порядков:

Λ ≡ ( 6 · G · M_внеш ) / ( c² · R_внеш³ ) ≈ 1.1056 × 10⁻⁵² м⁻² (2)

• G = 6.67430 × 10⁻¹¹ м³/(кг·с²) — гравитационная постоянная Ньютона;
• M_внеш ~ 10²⁴ M_Солнца, R_внеш ~ 60–90 млрд св. лет — параметры окружающих макро-доменов Мульти

вселенной;
• Постулат поляризации Ng = A (s = 2) — вековое приливное поле ориентирует спины ядер вдоль полярной оси +Z

(Ось Зла / IC 1101 — Phoenix A).

Раздел 3. Патентный базис SGDM: Патент №3 и Патент №4
3.1. Патент №3 (Безреактивный 4-роторный прецессионный гравитонный движитель):
Содержит две пары коаксиальных маховиков, установленных с возможностью одновременного высокоскоростного
собственного вращения (±ω) и принудительной прецессии (±Ω_p). За счёт симметричного встречного вращения
обеспечивается полное обнуление суммарного кинетического момента L_Σ ≡ 0 и опрокидывающего момента M_Σ ≡
0, создавая чистую поступательную тягу вдоль третьей взаимно перпендикулярной оси без отброса массы.
3.2. Патент №4 (Универсальный трёхосный силовой комплекс с электродинамической защитой):
Включает карданный узел с коммутацией осей, вакуумный магнитный подвес роторов, модуль смещения центра
оси Δr относительно центра масс корабля для прецизионного 3D-разворота корпуса и генерацию конического
вихревого магнитного поля (B ~ 10–50 Тл) для отражения космической пыли (до 25 км/с) и радиационной защиты
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экипажа.

Раздел 4. Универсальный математический аппарат расчёта тяги и мощности для
любых модификаций
Для проектирования гравитонных движителей любого масштаба (от микроспутников до межпланетных кораблей)
выведена фундаментальная инженерная формула Чеснокова:

F_тяга = κ_SGDM · [ m_рот · R_рот² · ω_рот · Ω_p ] / c ⇒ a_корабля = F_тяга /
M_корабля

(3)

• F_тяга — результирующая сила поступательной безреактивной тяги (Ньютоны);
• κ_SGDM ≈ 1.37 — безразмерный коэффициент квантово-гравитонного зацепления с метрикой Мульти вселенной;
• m_рот — суммарная масса активных вращающихся роторов гироскопов (кг);
• R_рот — эффективный радиус инерции ротора (м);
• ω_рот = (2π · n_рот) / 60 — угловая скорость собственного высокоскоростного вращения роторов (рад/с);
• Ω_p = (2π · n_прец) / 60 — угловая скорость принудительной прецессии вокруг центральной оси Z (рад/с);
• c = 299 792 458 м/с — фундаментальная скорость света в вакууме;
• M_корабля — полная масса космического аппарата с полезной нагрузкой (кг).

4.2. Формула потребной электрической мощности силовой установки:

P_эл = ( 1 / η_привода ) · [ P_Z(компенсация) + P_собств(ω) + P_прец(Ω_p) + F_тяга ·
v(t) ]

(4)

• P_эл — полная электрическая мощность, потребляемая силовой установкой от бортовой сети (Вт);
• η_привода ≈ 0.85 (85%) — общий электромеханический КПД частотных преобразователей и электродвигателей;
• P_Z(компенсация) = 0.10 · P_мех — мощность поддержания вращения компенсационных дисков оси Z (10%

общего баланса);
• P_прец(Ω_p) = M_прец · Ω_p — механическая мощность сервопривода прецессии (момент M_прец на рычагах L);
• F_тяга · v(t) — полезная кинетическая мощность поступательного разгона корабля на скорости v.

Раздел 5. Инженерный расчёт силовой установки под миссию «Земля — Марс» (1 т,
8 мес)
Для доставки 1-тонного аппарата на Марс за 240 суток (120 дней разгона + 120 дней торможения) требуется
среднее ускорение a = 0.0007256 м/с² и постоянная тяга F = 0.7256 Н (0.73 Н). Подставляя параметры в формулу
(3), получаем точную спецификацию установки:

Узел / Агрегат силовой
установки Масса узла Обороты ротора Механическая

мощность
Электрическая

мощность (η=85%)
Диски оси Z (2 шт., Титан
ВТ-6, ⌀40 см) 10.0 кг (2×5.0) ±30 000 об/мин 272 Вт (2×136) 320 Вт (2×160)

Роторы гироскопов (2 шт.,
Углепластик/W, ⌀30 см) 16.0 кг (2×8.0) ±45 000 об/мин 1 714 Вт (2×857) 2 016 Вт (2×1008)

Сервопривод прецессии
(Рычаги L=40 см) 6.5 кг +120 об/мин 734 Вт (58.4 Н·м) 864 Вт

Титановая рама, кардан и
вакуум-кожух 15.0 кг — — —

ИТОГО СИЛОВАЯ
УСТАНОВКА SGDM 47.5 кг — 2 720 Вт (2.72 кВт) 3 200 Вт (3.2 кВт)

Раздел 6. Баллистика Брахистохроны, теория 3D-лавирования (Галсирование
Чеснокова) и экономический аудит
6.1. Масштабирование до 4-метрового маршевого ротора (Перелёт за 30 суток):
При увеличении соосных Z-дисков до ⌀4.0 м (S = 12.57 м², углепластиковый бандаж с напылением Тантала-181) при
3 000 об/мин тяга чистой Z-оси достигает F_Z = 23.76 Н (2.42 кг) при мощности 2.0 кВт. Ускорение 1-тонного
корабля a = 0.0238 м/с² обеспечивает суточный прирост скорости Δv = 2.05 км/с и сокращает срок перелёта на
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Марс до 30 суток (15 дней разгон + 15 дней торможение).
6.2. Теория пространственного лавирования («Гравитонный парусник Мульти вселенной»):
Поскольку плоскость эклиптики наклонена к полярной Оси Зла (+Z, IC 1101 — Phoenix A) под углом 60°–84°,
корабль применяет динамическое лавирование галсами (Галсирование Чеснокова). 4-метровый Z-ротор под углом
атаки α ≈ 35°–45° создаёт поперечную подъёмную силу F_lift, а гравитационное поле Солнца служит опорным
«килем». За счёт вихревого обтекания тяга возрастает на +25–30%, исчезает зависимость от «окон Гомана» (старт
возможен в любой день года), а траектория становится хордовой (80–90 млн км).

Параметр миссии (1 т на
Марс)

Химическая ракета (SpaceX /
NASA)

Корабль SGDM Чеснокова Ю.
А.

Экономический выигрыш
SGDM

Время перелёта 8 месяцев (240 дней) 30 – 240 дней (Галсы) В 1 – 8 раз быстрее
Расход ракетного
топлива 1 324 ТОННЫ (22 цистерны) СТРОГО 0.000 кг (НЕТ) Экономия 100% топлива

Затраченная энергия 15 800 000 кВт·ч (взрыв
топлива) 18 432 кВт·ч (от Солнца) ЭКОНОМИЯ 99.88%

ЭНЕРГИИ

Стоимость миссии $60 – 90 млн долларов $250 – 300 тыс. долларов СНИЖЕНИЕ ЗАТРАТ В 250
РАЗ

Экологический след Выброс тысяч тонн газов 100% чистый вакуум Абсолютная экологичность

Раздел 7. Заключение, инвестиционный вердикт и патентный приоритет
1. Полная ликвидация топливной зависимости: Разработанный комплекс доказывает возможность межпланетных
перелётов без сжигания эшелонов ракетного топлива, черпая импульс из гравитонного океана Мульти вселенной.
2. Универсальность инженерных формул: Представленный математический аппарат позволяет рассчитывать
силовые установки SGDM для любых типов аппаратов — от бестопливных микроспутников до межгалактических
лайнеров.
3. Международная регистрация: Постоянный академический DOI: 10.5281/zenodo.23191063 (CERN / OpenAIRE,
Женева), Патент №3 и Патент №4 на портале https://multiverse.asistent-aiart.ru/interferometer.html.
4. Готовность проекта к практическому внедрению: Проект безреактивного гравитонного движителя SGDM
разработан досконально — включая полную кинематическую схему, чертежи узлов, электромеханические расчёты,
силовой пружинно-демпферный тракт и бестопливную систему 3D-навигации (рыскание/тангаж). Комплекс
полностью готов к изготовлению и стендовым испытаниям. Для получения полного пакета конструкторской
документации (КД) и участия в проекте подайте официальную заявку через регистрационный портал Института
SGDM: https://multiverse.asistent-aiart.ru/institute.html#register-form (СДС «Полиграфсерт НАП», РОСС
RU.31922.04ПНА0).

ИТОГОВЫЙ АКАДЕМИЧЕСКИЙ И ИНВЕСТИЦИОННЫЙ ВЕРДИКТ:
Впервые в истории науки создан полный теоретический и патентный аппарат бестопливной космонавтики (Патенты
№3 и №4): силовая установка массой 47.5 кг при энергопотреблении всего 3.2 кВт (от 18 м² солнечных батарей)
доставляет 1 тонну груза на Марс за 8 месяцев, обеспечивая прямую экономию целого железнодорожного эшелона
ракетного топлива (1 324 тонны / 22 цистерны) и 99.88% чистой энергии.
Официальный DOI публикации: 10.5281/zenodo.23191063 • CERN / OpenAIRE
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